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set osd_displayport_device = msp
set displayport_msp_serial = � 
save
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飞控连接电脑后，请在CLI界面输入 DJI（Vista /O3）高清画布命令 ：
set osd_displayport_device = msp
set displayport_msp_serial = � 
save

NeutronRC AT32F435 Mini AIO与DJI天空端接线图 
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请注意严格按照接线图连接天空端，
否则会造成天空端烧毁等严重后果。 !DJI O
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否则会造成天空端烧毁等严重后果。 
请注意严格按照接线图连接天空端，
否则会造成天空端烧毁等严重后果。 
请注意严格按照接线图连接天空端，

因接错线序导致设备损毁等一切直接、间接损失，本厂不承担相关责任!




